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topatkowe sitowniki obrotowe - obrot 90° - 180° - 270° kodyfikacja i dane techniczne W
Seria 6420 PNELMAX

Opis serii

Seria sitownikow obrotowych, fopatkowych, o oznaczeniu 6420 zostata zaprojektowana do pracy w zakresie 90,180,
lub 270 stopni. W poréwnaniu z innymi tego typu konstrukcjami dostepnymi na rynku, sitowniki topatkowe PNEUMAX
sa mniejsze i bardziej kompaktowe. Sitowniki topatkowe serii 6420 wystepujg w wielkosciach od @10 do @100mm.
Sitowniki obrotowe serii 6420 wystepuja réwniez w opcjach z regulacjg kata obrotu, oraz z mozliwoscig zamontowania
czujnikdw pozycji (czujniki PNEUMAX, kontaktronowe lub pétprzewodnikowe, zamawiane osobno - patrz ostatnia strona).

o

Kod zaméwieniowy

6420.9. .
Rozmiar Kat obrotu Wersje
@10 90 =90° = (puste) wersja podstawowa
@15 180 = 180° - bez regul. kata, bez mocowan dla czujnikéw
220 270 = 270° R = z regulacjg zakresu kata obrotu
@30 S = z mocowaniem dla czujnikéw
@40 T = z regulacja zakresu kata obrotu
ggg oraz z mocowaniem dla czujnikéw
@80 (czujniki zamawia¢ osobno, opis czujnikow na ostatniej stronie)
@100
Konstrukcija:
Korpus aluminium
Trzpien stal
Uszczelnienia NBR
topatka Guma NBR wulkanizowana na rdzeniu stalowym
Amortyzacja zderzaki elastyczne
lub - od rozmiaru @50 - @100 - w wersji R lub T
- amortyzatory hydrauliczne
Dane techniczne:
Medium Filtrowane i nie olejone powietrze
Ciénienie robocze 1,5-7 bar
Temperatura pracy 0°C - 50°C
Kat obrotu 90° - 180° - 270°
Maksym. dopuszczalny wyciek @10 - @40 = 0,3 NI/min / @50 - @100 = 0,5 NI/min
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| Ltopatkowe sitowniki obrotowe - obrot 90° - 180° - 270° wymiary - wielko$¢ @10 - @40 W
Seria 6420 PUELNAX

Wymiary
- wielkos$¢ @10 - @40
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wielkoss | 10-90° 15-90° 20-90° 30-90° 40-90°
- 10-180° 15-180° 20-180° 30-180° 40 - 180°
katobrotu | 19 _570° 15-270° 20-270° 30-270° 40 - 270°
OA 30 35 44 51 64
B 17 20,1 29,1 40 45
Wersja z nastawialnym katem obrotu ec 4 ° 6 8 10
@D 9 12 14 16 25
E 3 4 45 5 6,5
F 9 10 10 12 22
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@ } G 14 18 20,3 22 30
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1 OH 3,5 4,5 55 7,5 9
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‘ M M5x0,8 M5x0,8 M5x0,8 M5x0,8 = M5x0,8
ov ON 24 29 36 43 56
. . . P 23,3 28 28 30,8 33
Wersja z mocowaniami do czujnikow
‘ Q 24 29,5 30,5 34 36
R M3x0,5 M3x0,5 M4x0,7 M5x0,8 = M5x0,8
|
@ | S 5 6 7 8 9
1 |
} T 24 28 28,5 32,5 34,5
i
M U 18 22 21 24 26
1 } oV 18 24 30 34 34
i
ol a 1 Z 29 34 42 47 47
|
| I N wersja
< podstawowa 28 48 112 200 342
Qv s \wersja
2 Q  zregulacjg 78g 116g 2409 390g 805¢g
=  kata obrotu
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| Ltopatkowe sitowniki obrotowe - obrét 90° - 180° - 270° wymiary - wielkos¢ @50 - 3100 W

Seria 6420
Wymi ary R (6x gwint) @V V (4x gwint)
- wielkos¢ @50 - @100
> 2
u
A wielko§¢ | 50-90° | 63-90° 80-90° 100 -90°
- 50 - 180° 63 - 180° 80 - 180° 100 - 180°
JHo kat obrotu . . . .
oc| a 50 - 270° 63 - 270° | 80 - 270° 1100 - 270
A 79 98 110 140
'_
: o " ‘ AA 78 98 110 140
M (2x gwint) : w ‘ B 70 80 90 103
| | = [=:=] a@c 12 15 17 25
- _ L | @D 25 28 30 45
OO ‘ E 3 3 3 4
- ‘ @ 1
DD : 20 25 36 40
1
‘ ‘ G 39,5 45 53,5 65
) X
] H 13,5 17 19 29
LI |
‘ o] 60 75 88 108
@D J 19,5 21 23,5 30
ol
K 11 14 15 11,5
. . L 26 28,9 30 35,4
Wersja z nastawialnym katem obrotu
LL 18 22,2 30 32,2
M G1/8" | Gi1/8"  Gl/4"  Gl1/4"
50 60 70 80
] P 10 12 13 19
f— '@@ ] PP 21 21 21 21
J_ ‘ Q 4 5 5 7
|
,@@, — QQ 39,4 43 44 48,5
I
: .JJ R Méx1  M8x1,25 M8x1,25 M10x1,5
'_
Moo ‘ S 13 14 16 16
[0
& SS 38 38 39 39,5
. S C T 5 75 5 5
Wersja z mocowaniami do czujnikéw
TT 53 56,5 59 63
U 34 39 48 60
uu 24,5 24,5 24,5 24,5
|
Y% 66 83 94 120
il
f‘ @@' [%\YAY 6,5 9 9 11
|
J_ r@@. ow 60 60 70 70
: 7 z 73 73 83 83
o w wersja
g 5 &l ‘ < podstawowa 760 1290 1920 4100
2 ! \ 9 | = | wersja
oW Q  zregulacjg 1100g 1690g 23709 48409
z =  kata obrotu

www.pneumax.pl .




Ltopatkowe sitowniki obrotowe - obrot 90° - 180° - 270° wielkos¢ @10 - @40 W
Seria 6420 pozycja trzpienia i zakres nastaw kata obrotu /esesmax

POZYCJA TRZPIENIA OBROTOWEGO

a=90°"¢

pozycja

pozycja
trzpienia

pozycja
trzpienia

trzpienia

REGULACJA KATA OBROTU SIEOWNIKA
Aby ustawi¢ kat obrotu w sitowniku topatkowym (tylko dla wersji 6420...R lub T), nalezy postepowa¢ wg ponizszych krokow:

Podstawa A

=

(D)

Podstawa (&)

Sruba podstawy

Y/ = Sruby blokujace
(©: $ruba stata
(D): $ruba regulacyjna

Krok 1 : wybierz sposéb obrotu majgc na uwadze ponizsze opcje:
(nalezy wzia¢ pod uwage pozycje wyj$ciowa trzpienia sitownika):
obrét o 90°, regulacja 0 - 90°; obrot o 180°, regulacja 0 - 180°; obrét o 270°, regulacja 0 - 175°

sposob obrotu sposob obrotu
90° 180°
Wersja podstawowa Od 0° do 90° Wersja podstawowa Od 0° do 180°

Kat obrotu trzpienia

eluaidziy njoiqo 1y

Od 90° do 0° Od 180° do 0°

Kat obrotu trzpienia

eluaidziy njoiqo 1By
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Ltopatkowe sitowniki obrotowe - obrot 90° - 180° - 270° wielkos¢ @10 - @40 W
Seria 6420 pozycja wyciecia trzpienia i zakres nastaw kata obrotu eseanax

sposob obrotu
270°
Wersja podstawowa od 0° do 175° | od 110° do 270°

od 250° do 0°

Kat obrotu trzpienia

Kat obrotu trzpienia

(C) = $ruba stata (D) = $ruba do regulacji kata obrotu

Krok 2: zmiana nastawy kata w wersji podstawowej:

- odkrecié $rube (E) oraz dysk (F) lub (@) (zaleznie od wersiji - patrz rysunek 1)

- usunag¢ $ruby(B), podstawe sitownika(A) (rysunek 1)
oraz zwolni¢ $ruby blokujace (C) oraz (D) (patrz rysunek z konfiguracjg obrotu)

- ustawi¢ $ruby(C) oraz (D) oraz ptaska cze$¢ trzpienia obrotowego, jak pokazano na rysunkach z konfiguracja obrotu,
aby uzyska¢ pozadane ustawienie czesci ptaskiej trzpienia (Rysunek 2)

- zatozyé podstawe sitownika(A) oraz dokreci¢ ruby (B)

- ustawi¢ $ruby(C) i (D) w zadanej pozycji oraz zablokowaé poprzez ich dokrecenie

- zatozy¢é dysk (F) lub(G) oraz dokrecié érube (E)

Rysunek 1 Rysunek 2

INSA
I
\ linia odniesienia

potozenia trzpienia

cze$¢ ptaska trzpienia

Wersija ,,R” Wersja ,, T”
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| Ltopatkowe sitowniki obrotowe - obrot 90° - 180° - 270° wielkos$¢ @50 - 3100 W

Seria 6420 pozycja trzpienia z wypustem i zakres nastaw kata obrotu

POZYCJA TRZPIENIA OBROTOWEGO Z WYPUSTEM

REGULACJA KATA OBROTU

Wersja z regulowanym katem obrotu (6420...R lub T) jest dostepna z amortyzatorami hydraulicznymi,
pozwalajacymi, dodatkowo, regulowac kat obrotu w zakresie 10° oraz wyhamowac ped poruszajacej si¢ masy.

180° 270°

90°
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topatkowe sitowniki obrotowe - obrét 90° - 180° - 270°
Seria 6420

wielko$¢ #10 - 3100
ustawienie pozycji czujnika

Ustawienie pozycji czujnika - wielkos¢ @10 - 940

Krok 1 - zatozy¢ czujnik@ do mocowania
ustali¢ czujnik za pomocg $ruby (D)

Krok 2 - poluzowaé $rube (A)

Krok 3 - ustawi¢ mocowanie w zgdane potozenie
(patrz rysunek)

$ruba blokujaca
(A mocowanie
czujnika

® mocowanie
czujnika

90° 180°

a - kat obrotu magnesu
B - kat obrotu ptaskiej cze$ci trzpienia
dla wtasciwego dziatania czujnik powinien znajdowac sie w zakresie kata O
Krok 4 - dociagna¢ $rube (A)
Krok 5 - powto6rzy¢ procedure dla drugiego czujnika

czujnik ©

$ruba ustalajaca czujnik (D

Ustawienie pozyciji czujnika - wielko$¢ @50 - @100

Krok 1 - poluzowa¢ $rube (A)

Krok 2 - zatozyé czujnik (C) do mocowania(B)
ustali¢ czujnik za pomocg $ruby

Krok 3 - ustawi¢ mocowanie (B) w zadane potozenie
(patrz rysunek)

a - kat obrotu magnesu (odpowiada katowi obrotu ptaskiej czesci trzpienia)
dla wiasciwego dziatania czujnik powinien znajdowac sie w zakresie kata O

Krok 4 - dokreci¢ $rube (A)
Krok 5 - powtorzy¢ procedure dla drugiego czujnika

$ruba blokujaca
mocowanie

czujnik ©
czujnika

mocowanie

czujnika

$ruba ustalajaca
czujnik
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| Ltopatkowe sitowniki obrotowe - obrot 90° - 180° - 270° wielko$¢ #10 - 3100 w

Seria 6420 dostepne momenty obrotowe
Dostepne momenty obrotowe sitownikow topatkowych
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| topatkowe sitowniki obrotowe - obrot 90° - 180° - 270° W
Seria 6420 mocowanie sitownika topatkowego exenusx

Sposoby montazu sitownikéw topatkowych

fffff b o =

a) mocowanie tylne b) mocowanie od przodu
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€) mocowanie tylne d) mocowanie od przodu

e) mocowanie za pomoca flansz
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topatkowe sitowniki obrotowe - obrét 90° - 180° - 270°
Seria 6420

miniaturowe czujniki o przekroju okragtym ;.......x

4 X= punkt komutacji

Czujniki z kablem 2.5 m.

SE

255 120 30
Waga 22 g
Czujniki z kablem = —— |
i ztaczem M8 » [ ‘
|~ 5

Waga 10 g

Kody zaméwieniowe czujnikow

Czujniki kontraktonowe, dioda LED, Uniwersalne, N.O. (normalnie otwarty) X=punkt komutacji
1581.U

TRS.U

(2-zytowy) kabel 2.5 m 10 mm

(2-zytowy) kabel 100 mm, ztgcze M8 (stosowac kabel + ztgcze MC1,...2,...3) |10 mm

Czujniki pétprzewodnikowe, dioda LED, DC, N.O. (normalnie otwarty)
1581.HAP potprzewodnikowy, typ PNP (3-zytowy) kabel 2.5 m.

X=punkt komutacji

7.5 mm

THS.P potprzewodnikowy, typ PNP (3-zytowy) kabel 100 mm, ztgcz.M8 (stos. MCH1,...2, ...3)| 7.5 mm
Schematy elektryczne
AN
az. Ogc + Braz.
- - %)—T +
58 Czarny
ZASILANIE = = O ZASILANIE
Nieb. _ Q@ Nieb E
®»O o _
z kontraktonem (2-zytowy) pétprzewodnikowy, z efektem Hall'a-PNP (3-zytowy)
* Obcigzenie moze byé podtaczone zaréwno do dodatniego jak i ujemnego bieguna
Dane techniczne 1581.U0 | TRS.U | 1s81.HAP | THS.P
Typ kontaktu normalie otwaty (N.O.)
Maksymalne natezenie pragdu 50mA
Maksymalna moc ciagta 8VA-15W 15W
Zakres napiecia zasilania 5 - 30V DC/AC 10-30V DC
Temperatura pracy -10°C - +70°C
Maksymalny spadek napiecia 3.5V 1V
. 5 2x0.14 3x0.14
Przekroj kabla (mn) ©2.8 mm PUR ©2.8 mm PUR
Stopien zabezpieczenia elektrycznego IP 67
Kody zamoéwieniowe kabli ze ztgczem M8
Przytgcze 2-zytowe
Zigcze Czujnik
N\ 1 Brgzowy (+)
) ) 4 Niebieski ()
MC1 kabel 2-zytowy |=2.5 m ze ztgczem M8 Y / 3 Nieuzywany
MC2 kabel 2-zytowy I= 5 m ze ztgczem M8 .
MC3 kabel 2-zytowy I= 10 m ze ztgczem M8 Przytacze 3-zytowe
Ztacze Czujnik
MCH1 kabel 3-zytowy 1=2.5 m ze ztgczem M8 1 Bragzowy (+)
MCH2 kabel 3-zylowy I= 5 m ze zlgczem M8 (@ ®> g ’C\l:_zag_“y lg_sygna')
MCH3 kabel 3-zytowy I= 10 m ze ztgczem M8 N= =7 lebieski ()
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